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ESU 51832 - SwitchPilot 3
Servo, 8 kanatowy dekoder
serwonapedéw DCC/MM

Cena 225,99 zt
Dostepnos¢ @

Czas wysyiki 24 - 48 godzin
Numer katalogowy esu_51832

Kod EAN 4044645518328

0-14 @

Kosz / Mull “:ﬁ/

Opis produktu
ESU 51832 - SwitchPilot 3 Servo, 8 kanatowy dekoder serwonapedéw DCC/MM
Dekodery SwitchPilot 3 Servo

sg zoptymalizowane do uzytku stacjonarnego w systemie, a moze kontrolowa¢ do o$miu serwonapedéw RC. Aby uprosci¢ dos¢
ktopotliwg konfiguracje dekoderéw artykutéw magnetycznych,

SwitchPilot 3 Servo ma innowacyjng koncepcje obstugi, sktadajaca sie z 4-wierszowego, podswietlanego wyswietlacza OLED i
trzech przyciskéw wejsciowych.

Tryby pracy

SwitchPilot 3 Servo obstuguje wiele protokotéw i moze by¢ uzywany ze stacjami dowodzenia opartymi na systemie Marklin®
Motorola® (np. 6021,Central Station® lub Mobile Station®), a takze stacjami dowodzenia obstugujgcymi DCC. Konfiguracja
moze odbywac sie zaréwno na torze gtéwnym jako, jak i na torze programowania. Dzieki RailCom® mozna réwniez
odczytywac CV.

Jak to dziata

SwitchPilot 3 Servo moze by¢ zasilany bezposrednio z systemu cyfrowego lub z zewnetrznego Zrédta napiecia DC lub AC.
SwitchPilot 3 Servo ma osiem wyjs¢ do sterowania serwonapedami RC. Moze sterowad tymi napedami tak precyzyjnie, ze
oprécz przetgczania punktéw moze by¢ réwniez uzywany do sterowania dowolnymi innymi sekwencjami w zwolnionym
tempie. Serwomechanizm SwitchPilot 3 Servo ma wbudowany uktad ttumienia impulséw wiaczajacych, ktéry eliminuje lub
zmniejsza zwigzane z systemem ,drganie” serwomechanizméw RC po podtaczeniu napiecia zasilania. Co wiecej, zasilanie
serwomechanizmu moze zostac przerwane, aby zapobiec ,brzeczeniu” niektérych tanich serwomechanizmoéw. Kazdy z oSmiu
serwomechanizméw moze by¢ obstugiwany w ,trybie cyfrowym” lub w ,trybie proporcjonalnym”, ktéry zostat po raz pierwszy
wprowadzony z serwomechanizmem SwitchPilot 3: W trybie cyfrowym serwomechanizm moze poruszac sie do dwdch potozen
kraficowych ,,A” i ,B”, w zaleznosci od potozenia przetgcznika na panelu sterowania. Potozenie dwdch potozenh krancowych i
predkosé, z jakg serwomechanizm porusza sie w zgdanym kierunku, mozna ustawic¢ indywidualnie na serwomechanizmie
SwitchPilot.

Mozna ustawi¢ 3 serwomechanizmy. Tryb cyfrowy jest idealny do przetgczania punktéw lub sygnatéw, ktére powinny zawsze
pozostawad w statej pozycji . W trybie proporcjonalnym serwomechanizmm moze poruszac sie w dowolnym potozeniu w obrebie
potozen krancowych ,A” i ,B”, a takze moze sie zatrzymad. Serwomechanizm dziata tylko tak dtugo, jak panel sterowania
wysyta polecenie. Zwolnienie przycisku powoduje zatrzymanie serwomechanizmu. W ten sposéb serwomechanizm mozna

wygenerowano w programie shopGold


https://shop.makieciarz.pl/esu-51832-switchpilot-3-servo-8-kanalowy-dekoder-serwonapedow-dccmm-p-29745.html
https://shop.makieciarz.pl/esu-51832-switchpilot-3-servo-8-kanalowy-dekoder-serwonapedow-dccmm-p-29745.html

zatrzymadé w dowolnej pozycji. Predkos$¢ serwomechanizmu mozna ustawic¢ indywidualnie. Tryb proporcjonalny jest idealny dla
zurawi (wodnych) lub bram silnikowych lub innych zastosowan, dla ktérych wymagane sg réwniez pozycje posrednie. Oprécz
potozen krancowych i predkosci obrotowych, dla kazdego serwomechanizmu mozna ustawié, czy ma on luffowa¢ po
osiggnieciu potozenia krancowego. Ponadto mozna wptywad na generowanie

impulsu serwa lub wytaczy¢ zasilanie kazdego serwa indywidualnie w celu dostosowania do réznych serwomechanizmoéw RC
dostepnych na rynku. W ten

spos6b mozna optymalnie sterowac¢ zaréwno niedrogimi, tak zwanymi serwami analogowymi, jak i nowoczesnymi serwami
cyfrowymi (z mikrokontrolerem).

Praca analogowa

Specjalng cecha jest to, ze SwitchPilot 3 Servo moze by¢ uzywany w catosci bez cyfrowego centrum sterowania: W razie
potrzeby mozna podtgczy¢ do 16 przyciskéw, aby bezposrednio przetgczaé¢ serwomechanizmy.

Ustawienie SwitchPilot 3 Servo moze by¢ elastycznie ustawiany na torze programowania z centrami sterowania DCC lub na
gtéwnym torze z POM

(,Programowanie na gtéwnym”) lub moze réwniez odczytywac adresy za pomocg RailCom® CV. W razie potrzeby mozna
réwniez nauczy¢ sie adreséw bezposrednio za pomoca przycisku programowania. Oczywiscie najtatwiejszym sposobem
wprowadzania ustawien jest zintegrowany wyswietlacz OLED

i trzy przyciski wejSciowe: Wszystkie (!) ustawienia mozna sprawdzi¢ bezposrednio na dekoderze i w razie potrzeby zmienic.
Nie ma potrzeby ,programowania” z pomoca centrum sterowania. To naprawde nie moze by¢ prostsze. ESU LokProgrammer
moze by¢ uzywany do aktualizacji oprogramowania uktadowego.

Ochrona
Podobnie jak w przypadku naszych dekoderéw lokomotyw, wyjscia SwitchPilot 3 Servo sa réwniez w duzym stopniu chronione

przed przecigzeniem. My
chcemy, aby$ mdgt cieszy¢ sie swoim dekoderem tak dtugo, jak to mozliwe.

Producent

ESU to niemiecka firma specjalizujaca sie w produkcji wysokiej jakosci modeli kolejowych i dekoderéw. Dekodery optymalizuja
sterowanie makietg kolejowa, a dekodery dZwieku zapewniajg zwodniczo realistyczny dZzwiek lokomotyw.
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